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[bookmark: _Toc7170178][bookmark: _Toc400633492]前    言
本大纲依据 TZ 6—2021《农业机械专项鉴定大纲编写规则》编制。
本大纲是对DG22/Z 001—2020《条（带）耕作整地机》及DG23/Z 005—2020《深松条耕机》的修订。
本大纲与DG22/Z 001—2020及DG23/Z 005—2020相比，除编辑性修改外，主要技术内容变化如下：
——修改了术语和定义内容； 
——修改补充了样机确定内容； 
——修改了一致性检查内容； 
——修改补充了安全性检查内容； 
——修改了综合判定规则内容； 
——修改了附录A内容。 
本规则自实施之日起代替DG22/Z 001—2020及DG23/Z 005—2020。
本大纲由吉林省农业农村厅提出。
本大纲由吉林省农业机械试验鉴定站技术归口。
本大纲起草单位：吉林省农业机械试验鉴定站，黑龙江省农业机械试验鉴定站。
本大纲主要起草人：周晗宇、范东方、许文涛、李东来、张继佳、叶欣。
本大纲所代替大纲的历次版本发布情况为： 
——DG22/Z 001—2020；
    ——DG23/Z 005—2020。
II

[bookmark: _Toc400633494][bookmark: _Toc90105574][bookmark: SectionMark4]条（带）耕作整地机
[bookmark: _Toc7170179]范围
本大纲规定了条（带）耕作整地机专项鉴定的内容、方法和判定规则。
本大纲适用于条（带）耕作整地机的专项鉴定。
[bookmark: _Toc90105575][bookmark: _Toc7170180][bookmark: _Toc400633495]规范性引用文件
下列文件的应用是必不可少的。凡是注日期的引用文件，仅注日期的版本适用于本文件。凡是不注日期的引用文件，其最新版本（包括所有的修改单）适用于本文件。
[bookmark: _Toc90187238]GB 10396  农林拖拉机和机械、草坪和园艺动力机械  安全标志和危险图形  总则
[bookmark: _Toc7170181]术语和定义
3.1条（带）耕作整地机
在秸秆覆盖的未耕地上进行种床条（带）破茬、清垄及镇压，或在种床上旋耕、镇压，也可配置深松部件的耕作机具。
3.2动土率
机具耕作部件扰动土壤横向总宽度占工作幅宽的百分比。
3.3单条（带）耕作宽度
单组耕作部件在种床条（带）进行作业扰动土壤的宽度。
3.4 秸秆清除率
    耕作宽度内清除的地表秸秆及杂草质量占原质量的百分比。
基本要求
[bookmark: _Toc7170182][bookmark: _Toc89754259][bookmark: _Toc89754554][bookmark: _Toc465692078][bookmark: _Toc400633508]4.1需补充提供的材料
[bookmark: _Toc325987138][bookmark: _Toc445248513][bookmark: _Toc445324329]除申请时提交的材料之外，申请方需补充提供以下材料（材料需加盖制造商公章）：
a) 产品规格表（见附录A）；
b) 样机彩色照片（左前方45°、右前方45°、正后方、产品铭牌各1张）；
c) 具有资质的检验检测机构出具的符合大纲要求的检验报告（如有）；
d) 创新性证明材料（可包括整机或部件的发明专利、实用新型专利、科技成果评价证书、科技成果查新报告等）；
e) 符合大纲要求的实地验证报告（如有）。
[bookmark: _Toc7170183][bookmark: _Toc400633522]4.2样机确定
[bookmark: _Toc465764481]样机由制造商无偿提供，且应是12个月以内生产的合格产品，数量为1台。由鉴定人员验样并经制造商确认后，方可鉴定。样机应在制造商明示的合格品存放处获得，也可在使用现场获得，制造商对鉴定结果无异议后，样机由制造商自行处理。
[bookmark: _Toc400633523][bookmark: _Toc7170184]鉴定内容和方法
[bookmark: _Toc7170185]5.1一致性检查
5.1.1检查内容和方法
   一致性检查的项目、限制范围及检查方法见表1。制造商填报的产品规格表的设计值应与其提供
的产品执行标准、产品使用说明书所描述的产品技术规格相一致。对照产品规格表的设计值对样机
的相应项目进行检查。
表1  一致性检查项目、限制范围及检查方法
	序号
	检查项目
	限制范围
	检查方法
	机型

	
	
	
	
	驱动型
	非驱动型

	1
	型号名称
	一致
	核对
	√
	√

	2
	结构型式（驱动型、非驱动型）
	一致
	核对
	√
	√

	3
	行距
	一致
	核对
	√
	√

	4
	工作行数
	一致
	核对
	√
	√

	5
	工作幅宽（行距×行数）
	一致
	核对
	√
	√

	6
	配套拖拉机功率
	一致
	核对
	√
	√

	7
	配套拖拉机动力输出轴转速
	一致
	核对
	√
	/

	8
	耕作单体
（驱动型）
	耕作宽度
	一致
	核对
	√
	/

	
	
	型式
	一致
	核对
	√
	/

	9
	秸秆清理部件型式
	一致
	核对
	√
	/

	10
	刀辊总成
	刀辊回转半径
	允许偏差为3%
	测量
	√
	/

	
	
	刀片型式
	一致
	核对
	√
	/

	
	
	刀片数量
	一致
	核对
	√
	/

	11
	碎土部件型式
	一致
	核对
	√
	/

	12
	镇压部件型式
	一致
	核对
	√
	/

	13
	深松部（如有）
	型式
	一致
	核对
	√
	√

	
	
	数量
	一致
	核对
	√
	√

	14
	耕作单体
（非驱动型）
	耕作宽度
	一致
	核对
	/
	√

	
	
	限深装置型式
	一致
	核对
	/
	√

	
	
	切碎装置型式
	一致
	核对
	/
	√

	
	
	秸秆分离装置型式
	一致
	核对
	/
	√

	
	
	耕作部件型式
	一致
	核对
	/
	√

	
	
	碎土部件型式
	一致
	核对
	/
	√

	注：1.因机具结构不同，检查项目会有差异。
2.耕作单体耕作宽度企业应给出范围值。
3.表中“√”表示适用，“/”表示不适用。


5.1.2 判定规则
[bookmark: _Toc7170186][bookmark: _Toc5200673][bookmark: _Toc465764486][bookmark: _Toc465531491][bookmark: _Toc453770807][bookmark: _Toc454409563][bookmark: _Toc454359479][bookmark: _Toc453772129][bookmark: _Toc465531599][bookmark: _Toc453770871][bookmark: _Toc9964]一致性检查的全部项目结果均满足表1要求时，一致性检查结论为符合大纲要求；否则，一致性检查结论为不符合大纲要求。
[bookmark: _Toc7170187]5.2创新性评价
5.2.1  评价方法及内容
5.2.1.1 创新性评价依据创新产品应用领域、技术创新点的情况，采用材料评审方式或专家组评价方
式之一进行评价，当材料评审不能判定其创新性时，应采取专家组评价方式。
5.2.1.2材料评审方式，依据制造商提供以下材料进行评价：
a) 发明专利；
b) 实用新型专利；
c) 科技成果评价证书；
d) 科技成果查新报告。
5.2.1.3 专家组评价方式，由省级以上农机鉴定、推广机构或农机学会（协会）等组织专家组成评审组，对制造商提供的创新性材料等进行评价，专家组人数为单数且不少于3名。
5.2.2  判定规则
5.2.2.1 采用材料评审方式的。制造商能提供5.2.1.2规定的一种或一种以上材料，除专利外其他材料获得日期不超过一年（以申请鉴定日计算），且经确定该产品具有创新性的，创新性评价结论为符合大纲要求；否则，结论为不符合大纲要求。
5.2.2.2 采用专家组评价方式的。专家组形成创新性评价意见，2/3以上的专家评价该产品具有创新性，结论为符合要求；否则，结论为不符合要求。
[bookmark: _Toc7170188]5.3安全性检查
5.3.1  安全防护
5.3.1.1 机具作业中，操作者可接触到的区域内不应有剪切或挤压危险。
5.3.1.2 外露回转件应有安全防护装置。防护装置应有足够的刚度，保证人体触及时不产生变形或位移，防护装置应保证人体任何部位不会接触转动部件。
5.3.1.3 驱动型条（带）耕作整地机工作部件的前部、后部和侧面的防护应符合下面规定：
     a) 前部防护装置应覆盖机具耕作宽度，防护从工作部件最外端运动轨迹向前延伸不小于200 mm；
     b) 后部防护装置应覆盖机具耕作宽度；
     c) 工作状态时，侧面的防护罩应能覆盖地面以上的旋转部件。
5.3.1.4 机具应能单独安全可靠停放，必要时应有支撑机构。
5.3.2  安全信息
5.3.2.1 存在危险或有潜在危险的部位应固定安全标志，安全标志应符合 GB 10396的规定。
5.3.2.2 运输宽度大于2.1m时，机器后部应安装示廓反射器或采用反光物质制造的轮廓条带。
5.3.2.3 使用说明书中应有安全注意事项，安全标志应在说明书中重现并进行说明。
5.3.3 判定规则
安全防护、安全信息均满足要求时，安全性检查结论为符合大纲要求；否则，安全性检查结论为不符合大纲要求。
安全性检查可采信具有资质的检验检测机构依据国家标准、行业标准、地方标准、团体标准或鉴定大纲出具的安全性检查报告。
[bookmark: _Toc7170190]5.4适用地区性能试验
5.4.1 试验条件
应满足下列要求：
a) 试验地应满足产品使用说明书规定的适用范围；
b) 选取测区长度30m，测区前和测区后应有不少于10m的作业稳定区，宽度应不少于2个工作幅宽；
c) 试验前记录并测量土壤质地、地表土壤硬度、地表秸秆及杂草覆盖单位面积质量、垄距、垄高，采用五点法进行测量；
d) 根据使用说明书规定的配套动力范围, 选择功率不大于80%上限值的试验用拖拉机,若最小功率大 于上限值80%时,选择最小功率为配套动力。试验样机和拖拉机的技术状态符合说明书要求；
e) 试验时机具通过测区时的作业速度应符合产品使用说明书的规定。
[bookmark: _Toc400633565][bookmark: _Toc465764489]5.4.2试验方法
5.4.2.1耕作深度稳定性
在测区内进行往返作业二个行程，每个行程沿机组前进方向每条（带）隔2m测定1点，每行程每条（带）测10点，多条（带）耕作机作业后选2个条（带）进行测量：
a） 平均耕深
测量地表未耕地面至耕作底层的距离，按式（1）计算平均值。

                                    ………………………………………………（1）
式中：

- 平均耕深，单位为厘米（cm）；

 -第i个点的耕深值，单位为厘米（cm）；

 - 测点数。
b） 耕作深度稳定性
按式（2）、（3）、（4）进行计算。

                                …………………………………（2）
 式中：

——耕深标准差，单位为厘米（cm）。


                                 ………………………………………（3）
 式中：

——耕深变异系数。

                                ……………………………………………（4）
式中：

——耕深稳定性系数。

5.4.2.2单条（带）耕作宽度
按式（5）进行计算。

                                 ………………………………………………（5）

式中：- 单条（带）耕作宽度平均值，单位为厘米（cm）；

      - 第i个点的工作宽度，单位为厘米（cm）；

      - 测点数。
5.4.2.3秸秆清除率
沿耕作机前进方向随机选取5m长的测区，多条（带）耕作机选2个条（带）进行测量，捡出测区内未被清除的秸秆及杂草并称其质量，按式（6）计算秸秆清除率，多条（带）耕作机取2个条（带）结果取平均值。

                                 ……………………………………（6）
式中：

-秸秆清除率,以百分数表示；

-测区内未被清除的秸秆及杂草质量，单位为克（g）；

    -试验前地表秸秆及杂草覆盖单位面积质量，单位为克每平方厘米（g/cm2）。
5.4.2.4深松深度
按5.4.2.1的方法，测量地表未耕地面至深松铲沟底的距离，按式（7）计算平均值。

                                      ……………………………………………（7）
式中：

- 深松深度，单位为厘米（cm）；

- 第i个点的深松深度，单位为厘米（cm）。
5.4.2.5动土率
在测量单条（带）耕作宽度的同时，测量该测点的工作幅宽，并计算平均值。按式（8）计算动土率。

……………………………………（8）
式中：

- 动土率；

- 2行程耕作总条（带）数，条；

- 工作幅宽，单位为厘米（cm）。
5.4.3判定规则
5.4.3.1 适用地区性能试验结果满足表2要求时，适用地区性能试验结论为在选定区域内符合大纲要求；否则，适用地区性能试验结论为不符合大纲要求。
[bookmark: _Toc7170191][bookmark: _Toc454409570][bookmark: _Toc445324339][bookmark: _Toc445324376][bookmark: _Toc453770811][bookmark: _Toc445248523][bookmark: _Toc445329634]5.4.3.2  可采信制造商提供的具有资质的检验检测机构出具的检验报告或采信县级以上农机主管部门、鉴定、推广、科研等单位开展的实地试验验证报告。报告中包含的项目符合表2要求时，适用地区性能试验结论为符合大纲要求；否则，适用地区性能试验结论为不符合大纲要求。
5.5  综合判定规则
5.5.1 产品一致性检查、创新性评价、安全性检查、适用地区性能试验为一级指标，其包含的各检查
项目为二级指标。指标分级与要求见表2。
表2 综合判定表
	一级指标
	二级指标

	
	序号
	项目
	单位
	要求

	一致性检查
	1
	检查项目（见表1）
	
	符合本大纲表1要求

	创新性评价
	 1
	见5.2.1
	/
	符合本大纲5.2.2的要求

	安全性检查
	 1
	安全防护
	/
	符合本大纲第5.3.1的要求

	
	2
	安全信息
	/
	符合本大纲第5.3.2的要求

	适用地区性能试验
	1
	耕作深度稳定性
	/
	≥93%

	
	2
	耕作单体耕作宽度
	mm
	符合企业明示要求

	
	3
	秸秆清除率
	/
	≥85%

	
	4
	深松深度
	mm
	符合企业明示要求

	
	5
	动土率
	/
	＜50%



5.5.2 一级指标均符合大纲要求时，专项鉴定结论为通过；否则，专项鉴定结论为不通过。






























[bookmark: _GoBack]
[bookmark: _Toc7170192][bookmark: _Toc465764507]
（规范性附录）
产品规格表
	序号
	项   目
	单位
	设计值
	机型

	
	
	
	
	驱动型
	非驱动型

	1
	型号名称
	/
	
	√
	√

	2
	结构型式（驱动型、非驱动型）
	/
	
	√
	√

	3
	行距
	/
	
	√
	√

	4
	工作行数
	/
	
	√
	√

	5
	工作幅宽（行距×行数）
	mm
	
	√
	√

	6
	配套拖拉机功率
	/
	
	√
	√

	7
	配套拖拉机动力输出轴转速
	/
	
	√
	/

	8
	耕作单体（驱动型）
	耕作宽度
	mm
	
	√
	/

	
	
	型式
	/
	
	√
	/

	9
	秸秆清理部件型式
	/
	
	√
	/

	10
	刀辊总成
	刀辊回转半径
	mm
	
	√
	/

	
	
	刀片型式
	/
	
	√
	/

	
	
	刀片数量
	个
	
	√
	/

	11
	碎土部件型式
	/
	
	√
	/

	12
	镇压部件型式
	/
	
	√
	/

	13
	深松部件
（如有）
	型式
	/
	
	√
	√

	
	
	数量
	个
	
	√
	√

	
	
	深度
	mm
	
	√
	√

	14
	耕作单体（非驱动型）
	耕作宽度
	mm
	
	/
	√

	
	
	限深装置型式
	/
	
	/
	√

	
	
	切碎装置型式
	/
	
	/
	√

	
	
	秸秆分离装置型式
	/
	
	/
	√

	
	
	耕作部件型式
	/
	
	/
	√

	
	
	碎土部件型式
	/
	
	/
	√

	注：因机具结构不同，检查项目会有差异。表中“√”表示适用，“/”表示不适用




企业负责人：                    （公章）                年   月   日


_________________________________
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